
Möjligheterna för ett mobilt detekteringssystem



Problematik i studien

● Svårt att testa i verkligheten

● Avstånd och bakgrund



Problem 1, bakgrund 

100%80%



Problem 2, Avstånd 



Lösning

● Annan algoritm, konfigurationer, parametrar och dataset

● Syntetisk data - “Discoälgen”

● Slumpade bakgrundsfärger och mindre älgar



Vad ser modellen egentligen?



Frågor?

Kan även ställas senare under mingel!


