Mojligheterna for ett mobilt detekteringssystem




Problematik | studien

e Svart att testa i verkligheten
e Avstand och bakgrund
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Problem 1, bakgrund

80%




Problem 2, Avstand




LOsning

e Annan algoritm, konfigurationer, parametrar och dataset
e Syntetisk data - “Discoalgen”

e Slumpade bakgrundsfarger och mindre algar
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Vad ser modellen egentligen?




Fragor?

Kan aven stallas senare under mingel!




